Wymiana drewnianego pomostu rewizyjnego na stalowy mostu przez rzeke Wista w m. Géra Kalwaria

M-20.01.15. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
robdt rozbiérkowych istniejagcego drewnianego pomostu rewizyjnego mostu przez rzeke Wista w
miejscowosci Gora Kalwaria, droga krajowa nr 50 w km 179+400.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Zakres robot rozbiérkowych obejmuje:

- dostarczenie projektu wykonawczego robot rozbiérkowych,

- zabezpieczenie ( rusztowania, siatki, podesty itp.) i oznakowanie robot

- koszt uzyskania niezbednych uzgodnien

- rozbidérke pomostu drewnianego

- uporzgdkowanie miejsca robét

- odwiezienie materiatéw z rozbiérki na miejsce sktadowania nalezace do Zamawiajacego

Uwaga:
Materiaty z rozbiorki stanowig wtasnos¢ Zamawiajacego i powinny zosta¢ odwiezione przez
Wykonawce na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z normami podanymi w D-M-00.00.00
~WNymagania og6lne” [1] , pkt 1.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1], pkt 1.5.
Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja SST oraz poleceniami Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe powinny byé wykonywane tylko przez uprawnione do tego, przeszkolone
ekipy specjalistyczne, pod odpowiednim nadzorem.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1], pkt 3.

3.2. Sprzet do roboét rozbiérkowych

Nalezy stosowac sprzet, ktéry w minimalny sposéb spowoduje zaktécenie ruchu na moscie.
Sprzet zastosowany do rozbiérki podlega akceptaciji Inzyniera.

Wykonanie robét rozbiorkowych wymaga zastosowania rusztowan, podestow roboczych
i zabezpieczen na czas robot.
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4. Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine”[1], pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbioérki

Materiaty uzyskane z rozbiérki pomostu rewizyjnego stanowig wtasno$¢ Zamawiajacego i bedag
odwiezione na sktadowisko wskazane przez Inzyniera, przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony
Srodowiska.

Materiaty z rozbiérki mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

Transport odpadéw zawierajacych materiaty niebezpieczne dla $rodowiska nalezy prowadzi¢
zgodnie z odpowiednimi przepisami o przewozie towaréw niebezpiecznych.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”[1], pkt 5.
5.2. Zasady robét rozbiérkowych

Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty.

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow konstrukciji, w
stosunku do ktérych zostato to przewidziane w Dokumentacji Projektowe;.

Obiekty znajdujace sie w obszarze robét, nie przeznaczone do usuniecia, powinny by¢ przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg by¢ zachowane, zostang
uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w
sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
Projekt roboczy technologii rob6t rozbiérkowych.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zabezpieczenie i oznakowanie tablicami ostrzegawczymi
terenu rozbiorki.

Elementy drewnianego pomostu rewizyjnego przeznaczone do rozbiorki to: balustrady, elementy
podiuzne i poprzeczne dzwigary podpierajace.

Prowadzac roboty rozbiérkowe w obrebie rzeki nalezy zachowaé szczegdlng ostroznosé i
zastosowac odpowiednie zabezpieczenia przed ewentualnym zanieczyszczeniem wody.

Prace rozbiérkowe prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U.
2003, Nr 47, poz. 401) — w szczegolnosci Rozdziat 18: Roboty rozbiérkowe.

Elementy i materialy pozyskane na skutek prac rozbiérkowych, staja sie wiasnoscig
Zamawiajacego i powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Teren budowy po zakohczeniu robdt
rozbiorkowych powinien zostaé posprzatany.

Wszystkie roboty muszg by¢ prowadzone w zgodnosci z dokumentacjg projektowa. Wszystkie
uzasadnione odstepstwa od zatozen projektowych musza by¢é zatwierdzone przez Inzyniera i
potwierdzone wpisem w Dzienniku Budowy.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogédlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Sprawdzenie jakosci robét rozbiérkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci usuniecia
elementow konstrukcyjnych przewidzianych do usuniecia w Dokumentacji Projektowej i wizualnej ocenie
jakosci wykonanych robdét.
7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest metr szescienny (m3) usuniecia podestu drewnianego

8. Odbidr roboét
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogélne zasady odbioru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1], pkt. 8.
9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogadlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” [1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robét zwigzanych z rozbidrkg obiektu obejmuje:
= roboty przygotowawcze,
= oznakowanie robot
= koszt zapewnienia niezbednych srodkéw produkcji,
= rozebranie istniejgcych elementéw pomostu rewizyjnego
= zatadunek i odwiezienie materiatow
= uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,
= wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg SST i
zgodnych z Dokumentacja Projektowa i SST.

Ceny powinny obejmowa¢ pozyskanie, utrzymanie i likwidacje sktadowisk oraz koszty
zastosowania materiatdw i sprzetu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania robdét
zgodnie z przyjeta technologig wykonania.

Wykonawca uwzgledni w pozycjach kosztorysowych koszt wykonania projekiu roboczego
technologii rob6t rozbiérkowych.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
[1] SST D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne;

10.2.  Akty prawne
[2] Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2001 Nr 62, poz. 628);

[3] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001r w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. 2001 Nr 112 poz. 1206);
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[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).
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